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ВВЕДЕНИЕ 
 

Современное развитие военного дела характеризуется устойчивым 
ростом роли информации, пространственных данных, 
автоматизированного управления и интеллектуальной обработки 
наблюдений. Разведывательная деятельность уже не может 
рассматриваться только как последовательный сбор разрозненных 
сведений о районе действий, объектах и изменениях обстановки. Она 
все в большей степени приобретает характер непрерывного 
информационно-аналитического процесса, в котором данные от 
различных источников должны быть своевременно получены, 
географически привязаны, проверены, сопоставлены, интерпретированы 
и представлены должностным лицам в форме, пригодной для принятия 
управленческих решений. 

Особое значение в этих условиях приобретают 
геоинформационные интеллектуализированные разведывательные 
системы (ГИРС). Их назначение состоит не только в отображении 
сведений на электронной карте, но и в формировании целостной 
цифровой модели района наблюдения, поддержке распознавания 
объектов, выявлении изменений, снижении неопределенности и 
обеспечении информационной основы для взаимодействия 
разведывательных, управляющих и аналитических звеньев. Такая 
система должна объединять геоинформационные технологии, данные 
дистанционного зондирования, сведения от беспилотных летательных 
аппаратов, материалы наблюдения, результаты автоматизированной 
обработки изображений, базы знаний, цифровые портреты объектов и 
средства человеко-машинного взаимодействия. 

Актуальность исследования определяется тем, что объемы 
поступающей разведывательной информации возрастают быстрее, чем 
возможности ее ручной обработки. Оператор и аналитик оказываются в 
условиях информационной перегрузки, когда требуется быстро 
отделить значимые сведения от второстепенных, выявить объект на 
фоне сложной сцены, оценить достоверность данных и представить 
результат в единой координатной и смысловой системе. Решение такой 
задачи невозможно без интеллектуализации отдельных этапов 
разведывательного цикла: от предварительной обработки данных и 
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классификации объектов до формирования вариантов решений и 
контроля качества полученных результатов. 

Дополнительным фактором актуальности является переход от 
платформоцентрического понимания разведки к сетевым и 
сетецентрическим формам организации информационного обмена. В 
такой логике ценность имеет не только отдельный сенсор или 
отдельный канал наблюдения, а способность системы объединять 
распределенные источники данных, обеспечивать согласованность 
пространственной информации и поддерживать работу должностных 
лиц на стратегическом, оперативном и тактическом уровнях 
управления. Геоинформационная интеллектуализированная 
разведывательная система в этой связи выступает как технологическая и 
методическая основа формирования единой картины обстановки. 

Несмотря на интенсивное развитие геоинформационных систем, 
беспилотных средств наблюдения, методов дистанционного 
зондирования и алгоритмов искусственного интеллекта, их совместное 
применение в интересах разведывательной деятельности часто остается 
фрагментарным. На практике отдельные подсистемы сбора, хранения, 
анализа и отображения данных могут развиваться как самостоятельные 
программно-технические решения, не образующие единого 
разведывательного информационного контура. В результате снижается 
оперативность обмена данными, усложняется проверка достоверности 
сведений, возникают несогласованность форматов и различия в 
трактовке одних и тех же объектов. 

Существенной проблемой является также разрыв между 
техническими возможностями автоматизированной обработки данных и 
методическим обеспечением ее применения. Алгоритмы распознавания, 
классификации и сегментации дают полезные результаты только тогда, 
когда правильно определены классы объектов, выбран словарь 
признаков, заданы правила принятия решений, подготовлены 
обучающие и контрольные выборки, а также предусмотрены процедуры 
оценки ошибок. Без такой методической основы интеллектуализация 
может привести не к повышению достоверности, а к формированию 
ложного доверия к машинному выводу. 

Отдельную сложность составляет обеспечение связи между 
геоинформационной моделью района наблюдения, цифровыми 
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портретами объектов и результатами интеллектуального анализа. 
Разведывательная система должна не просто распознавать объект на 
изображении, но и включать результат распознавания в 
пространственно-временной контекст: где объект находится, каково его 
состояние, как он связан с окружающей обстановкой, насколько 
достоверны признаки, не противоречат ли они ранее накопленным 
данным. Это требует перехода от обработки отдельных изображений к 
построению взаимосвязанной базы геоданных, базы знаний и 
динамической модели обстановки. 

Таким образом, проблемная ситуация состоит в необходимости 
научно-методического обоснования ГИРС как целостного комплекса, 
объединяющего данные, модели, алгоритмы, операторские процедуры, 
требования к качеству и механизмы интеграции с автоматизированными 
системами управления. 

Объектом исследования являются ГИРС, функционирующие в 
условиях роста объемов пространственных данных, многоканального 
наблюдения и необходимости оперативной поддержки принятия 
решений. 

Предметом исследования являются научно-методические основы 
построения и применения ГИРС, включая их архитектуру, 
геоинформационную основу, цифровые модели, методы 
интеллектуальной обработки данных, требования к достоверности 
информации, роль оператора и принципы интеграции с 
автоматизированными системами управления. 

Цель монографии состоит в разработке целостного научно-
методического представления о ГИРС как о комплексной 
информационно-аналитической системе, обеспечивающей сбор, 
геопривязку, накопление, обработку, распознавание, визуализацию и 
представление разведывательной информации для поддержки принятия 
решений. 

Для достижения указанной цели в монографии решаются 
следующие задачи: раскрыть понятийный аппарат и место ГИРС в 
системе разведывательной деятельности; определить роль 
геоинформационной основы и пространственно-временных данных; 
обосновать значение интеллектуализации как этапа развития 
разведывательных систем; описать архитектурные элементы системы; 


